Katedra matematiky a deskriptivnej geometrie

Abstrakt

V praci je uvedeny sp6sob odhadu optického toku na zaklade rovnice advekcie, kde sme ako vektorové pole uvazovali pohyb level set kriviek v smere normal. Nasledne sme na tento pohyb aplikovali
tangencialnu korekciu a ziskali novu interpretaciu optického toku. Na numerickych experimentoch sme ukazali vyvhody tohto postupu pre opticky tok v tvare prevazne konstantného posunu.

Tangencialna korekcia rychlosti
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Hladdme deformaciu, pre ktoru plati Fix-U(x)) = G(x)

Pre prvy pripad:

Chceme aby deformacia urcena koeficientami 17 bola v nejakom zmysle vhodna aj v okoli bodov (x;y;),
Rovnica advekcie ¢o zabezpecime metdédou najmensich Stvorcov, kedy sa snazime minimalizovat funkciu
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A nasSim cielom je najst deformaciu U takdu, ze plati f(x,T) =G(x) y pripady
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kde na vypocet derivacii pouzijeme postup podla Rouy-Tourin .

Priklad na segmentacnu funkciu

Priklad pre konstantny posun funkcie o -0,5 pixelu v smere osi y Priklad pre konstantny posun funkcie o -1,9 pixelu v smere osi y

Funkciu F(modra) si zvolime podla obrazku a funkciu G(zelena) vytvorime z funkcie F Tentokrat si funkciu G vytvorime konstantnym posunom o -1,9 pixelu v smere osi y. Myshelnkou € apI|!<ovat nami naJd.ene rychlosti nalnejt.:\ku segmentalcnu funAkvuu, ktorej
nulova level set krivka reprezentuje segmentovany objekt. Tento pristup mézme
pomocou konstantného posunu o -0,5 pixelu v smere osi y. Na obrazku vidime ich priamociaro modelovat rovnicou advekcie v tvare
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Zaver

V tejto praci sme ukazali dva sposoby volby optického toku. Jeden v smere normal a druhy jeho tangencialnou korekciou. Kazdy z nich je vhodny na iny druh optického toku. Pri expanzii objektov v obrazkoch je jasne vhodnejsi opticky tok
v smere normal, zatial ¢o pri konstantnom posune sa uz podla pohladu takyto opticky tok nejavi ako vhodna volba. Preto sme navrhli jeho korekciu, ktora nam urci novy, vhodnejsi opticky tok. Tato korekcia sa nam osvedcila ako vhodna,
ked posun medzi vstupnymi funkciami je maly a prakticky konstantny. Zaroven sme opisali aplikaciu tychto optickych tokov na nejaky segmentovany objekt a sledovali jeho vyvin podla obidvoch variant optického toku. Domnievame sa,
Ze tangencialna korekcia optického toku v smere normal moze byt uzitocnd pri uréovani optického toku pri spracovani obrazkov.
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