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Jedndoducha optimalizacia - optimalny parameter

Priklad 1: Ako urobit’ z papiera A4 $katul'u s najva¢sim objemom?

Th=v
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Jedndoducha optimalizacia - optimalny parameter

Priklad 1: Ako urobit’ z papiera A4 $katul'u s najva¢sim objemom?

Th=v

a

Objem 3katule je: V(h) = (a — 2h)(b —2h)h
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Jedndoducha optimalizacia - optimalny parameter

Priklad 1: Ako urobit’ z papiera A4 $katul'u s najva¢sim objemom?

Th=v

a
Objem 3katule je: V(h) = (a — 2h)(b —2h)h
Optimalne h, ktoré da najvacsi objem vypotitame z d\gih) =0.
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Jedndoducha optimalizacia - optimalny parameter

Priklad 2: Ako najd'alej dohodit’ kriketkou?
Y

U
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Jedndoducha optimalizacia - optimalny parameter
Priklad 2: Ako najd'alej dohodit’ kriketkou?

y Poloha kriketky v ¢ase
x(t) = wtcosa
1
. y(t) = wtsina— -gt?
o 2
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Jedndoducha optimalizacia - optimalny parameter
Priklad 2: Ako najd'alej dohodit’ kriketkou?

y Poloha kriketky v ¢ase
x(t) = wtcosa
1
. y(t) = wtsina— -gt?
o 2

2
Dostrel je /(a) = -2 sin 2a
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Jedndoducha optimalizacia - optimalny parameter
Priklad 2: Ako najd'alej dohodit’ kriketkou?

y Poloha kriketky v ¢ase
x(t) = wtcosa
1
. y(t) = wtsina— -gt?
o 2

2
Dostrel je /(a) = -2 sin 2a

Optimélne o zabezpetujiice maximalny dostrel vypo&itame z d;(z) =0.
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ZloZitejSia optimalizcia - optimalna krivka

Priklad 1: Problém krilovnej Dido. Najst' tvar krivky v rovine xy fixnej
dlzky / ohrani€ujicej maximalnu plochu S.

Lukad Tomek Optimalne riadenie



ZloZitejSia optimalizcia - optimalna krivka

Priklad 1: Problém krilovnej Dido. Najst' tvar krivky v rovine xy fixnej
dlzky / ohrani€ujicej maximalnu plochu S.
Plocha sa potita

a

y Sty = [ v

—a
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ZloZitejSia optimalizcia - optimalna krivka

Priklad 1: Problém krilovnej Dido. Najst' tvar krivky v rovine xy fixnej
dlzky / ohrani€ujicej maximalnu plochu S.
Plocha sa potita

a

y Sty = [ v

—a

S Dizka sa podita

()] = / VIt y (<)
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ZloZitejSia optimalizcia - optimalna krivka

Priklad 2: Mydlova blana. Aky je tvar mydlovej blany, ktord sa nat'ahuje
na dve stosové kruZnice.
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ZloZitejSia optimalizcia - optimalna krivka

Priklad 2: Mydlova blana. Aky je tvar mydlovej blany, ktord sa nat'ahuje
na dve stosové kruZnice.

Minimalizuje sa povrchova energia blany.
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ZloZitejSia optimalizcia - optimalna krivka

Priklad 2: Mydlova blana. Aky je tvar mydlovej blany, ktord sa nat'ahuje
na dve stosové kruZnice.

Minimalizuje sa povrchova energia blany.
Povrchova energia je imerna ploche
blany = minimalizuje sa plocha.
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ZloZitejSia optimalizcia - optimalna krivka

Priklad 2: Mydlova blana. Aky je tvar mydlovej blany, ktord sa nat'ahuje
na dve stosové kruZnice.

Minimalizuje sa povrchova energia blany.
Povrchova energia je imerna ploche
blany = minimalizuje sa plocha.

Plocha sa potita

S[r(x]—Qﬂ'/ V14 r'(x)%dx

—a
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ZloZitejSia optimalizacia - optimalne riadenie

Priklad 1: Plavba lod'ou po pridiacom mori. Ako treba kormidlovat’, aby
sme do ciel'a dosli za najkratsi ¢as?

Vykreslerie prudenia vady
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ZloZitejSia optimalizacia - optimalne riadenie

Priklad 1: Plavba lod'ou po pridiacom mori. Ako treba kormidlovat’, aby
sme do ciel'a dosli za najkratsi ¢as?
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ZloZitejSia optimalizacia - optimalne riadenie

Priklad 1: Plavba lod'ou po pridiacom mori. Ako treba kormidlovat’, aby
sme do ciel'a dosli za najkratsi ¢as?
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ZloZitejSia optimalizacia - optimalne riadenie

Priklad 1: Plavba lod'ou po pridiacom mori. Ako treba kormidlovat’, aby
sme do ciel'a dosli za najkratsi ¢as?
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ZloZitejSia optimalizacia - optimalne riadenie

Priklad 1: Plavba lod'ou po pridiacom mori. Ako treba kormidlovat’, aby
sme do ciel'a dosli za najkratsi ¢as?

(u(x,y), v(x,y)) - rychlost’ pridenia
Vykreslenie prudenia vady
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ZloZitejSia optimalizacia - optimalne riadenie

Priklad 1: Plavba lod'ou po pridiacom mori.

Vykreslanie prudsnia vody
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ZloZitejSia optimalizacia - optimalne riadenie

Priklad 1: Plavba lod'ou po pridiacom mori.

Wykreslenie prudenia vody a drahy lode. [thetal =13.0 °, T =2 68 5]
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ZloZitejSia optimalizacia - optimalne riadenie

Priklad 1: Plavba lod'ou po pridiacom mori.

=
T

b
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ZloZitejSia optimalizacia - optimalne riadenie

Priklad 1: Plavba lod'ou po pridiacom mori.

“ykreslenie prudenia vody a drahy lode. [thetaD =105.0 °, T=0.86 5|
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ZloZitejSia optimalizacia - optimalne riadenie
Priklad 1: Plavba lod'ou po pridiacom mori.

Vykreslenie prudsnia vody
'
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ZloZitejSia optimalizacia - optimalne riadenie
Priklad 1: Plavba lod'ou po pridiacom mori.

“ykreslenie prudenia vody a drahy lode. [thetal =83.0 °, T=19.74 5|
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ZloZitejSia optimalizacia - optimalne riadenie
Priklad 2: Baywatch. Plav&ik zachratiuje topiaceho sa. Kadial' ma ist'?

Y
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ZloZitejSia optimalizacia - optimalne riadenie

Priklad 2: Baywatch. Plav&ik zachratiuje topiaceho sa. Kadial' ma ist'?
Znovu treba minimalizovat’ &as.
B vs, vy - rychlost’ plavéika na sisi resp. v

Um / mori

Y
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ZloZitejSia optimalizacia - optimalne riadenie

Priklad 2: Baywatch. Plav&ik zachratiuje topiaceho sa. Kadial' ma ist'?
Znovu treba minimalizovat’ &as.
B vs, vy - rychlost’ plavéika na sisi resp. v

vt mori
X,y - poloha plavéika, stavové premenné

/ p @ - smer pohybu, riadiaca premenna
Us

Y

Lukad Tomek Optimalne riadenie



ZloZitejSia optimalizacia - optimalne riadenie

Priklad 2: Baywatch. Plav&ik zachratiuje topiaceho sa. Kadial' ma ist'?
Znovu treba minimalizovat’ &as.
B vs, vy - rychlost’ plavéika na sisi resp. v

o mori
/ X,y - poloha plav&ika, stavové premenné
p @ - smer pohybu, riadiaca premenna
/ Rychlost' plavika
Us

Y

A y<0
Vx = X = VsCOS(
vy, = y=yvssinp
y>0
Vx = X = VpCOSp
vy, = y=vysing
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ZloZitejSia optimalizacia - optimalne riadenie
Priklad 2: Baywatch. Plav&ik zachraiiuje topiaceho sa.

ykreslenie velkosti rychlosti
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ZloZitejSia optimalizacia - optimalne riadenie

Priklad 2: Baywatch. Plav&ik zachraiiuje topiaceho sa.

\ykreslenie velkesti rychlosti a optimalng] irajekterie. [thetad =18.8 °, T=25.16 5]
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Na ¢o je to optimdlne riadenie eSte dobré?

» Robotika - optimalny pohyb mechanickych zariadeni
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Na ¢o je to optimdlne riadenie eSte dobré?

» Robotika - optimalny pohyb mechanickych zariadeni

» Kozmonautika - optimalizicia spotreby paliva rakety
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Na ¢o je to optimdlne riadenie eSte dobré?

» Robotika - optimalny pohyb mechanickych zariadeni
» Kozmonautika - optimalizicia spotreby paliva rakety

» Ekoldgia - optimalizacia spotreby prirodnych zdrojov
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Na ¢o je to optimdlne riadenie eSte dobré?

» Robotika - optimalny pohyb mechanickych zariadeni
» Kozmonautika - optimalizicia spotreby paliva rakety
» Ekoldgia - optimalizacia spotreby prirodnych zdrojov
»

Ekondmia
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Na ¢o je to optimdlne riadenie eSte dobré?

Robotika - optimalny pohyb mechanickych zariadenf{

Kozmonautika - optimdlizacia spotreby paliva rakety

>
>
» Ekoldgia - optimalizacia spotreby prirodnych zdrojov
» Ekondmia

>
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Na ¢o je to optimdlne riadenie eSte dobré?

Robotika - optimalny pohyb mechanickych zariadenf{

Kozmonautika - optimdlizacia spotreby paliva rakety

>
>
» Ekoldgia - optimalizacia spotreby prirodnych zdrojov
» Ekondmia

>

>

Pre radost’ z poznania :-)
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