Diferencialna geometria



Diferenci4lna geometria

Geometria + diferencidlny pocet




Typickeé dlohy diferencidlng g cor

Meranie
o Dizky
o Plochy
o Objemy
o Uhly

B




Typické ulohy diferenciéln_

Vystavby diferencidlnej geometrie
o Klasicka — vSetky skimané dtvary st umiestnené v
euklidovskom priestore
o Moderné — objekty nie si automaticky umiestnené v nejakom
vonkajSom priestore
Sposob merania
o Klasickd DG — meriame Standardne euklidovsky
o Moderna DG — sp6sob merania si zvolime (v rdmci istych
pravidiel)




Typické wlohy diferencialne) oS

Krivost kriviek, povrchov...




Typickeé dlohy diferencidlng g cor

Hrladanie najkratsej cesty medzi dvomi bodmi — geodetiky




Typické ulohy difer

Izoperimetrick4 nerovnost’

.....

obsahom?

O & O




Typické ul

Hrladanie minimdlnej plochy pre zadant okrajovu krivku




Typické tilohy diferencilne e Om

Zobrazenia kriviek, povrchov...

Sy



Typické wlohy diferencialne) oS

Evoldcia kriviek, ploch...




Cojekrivka?

Parametrickd krivka je zobrazenie g: (t;, 1) — R”".

a(ty) a(tp)

a(t,) g(t)

Geometricka krivka je obraz zobrazenia g — podmnozina R”.



Dotykovy a normilovy vektor e

Rychlost’ pohybu po krivke predstavuje vektor g’.

g'(ty) g'(t2)

g'(t)

Délezita dlohu ma jednotkovy dotykovy a normalovy vektor.



Cojepovech?

Parametricky povrch je zobrazenie S: (a,b) x (c,d) — R".

\

Geometricky povrch je obraz zobrazenia S — podmnoZina R”.




98 08
Dotykovy priestor povrchu je rovina so smerovymi vektormi 3>, 3°.

Standardn jednotkova normaila je vektor

as oS
_Ou " Ov X N
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Krivost keivky

Krivost krivky sa definuje ako vel'’kost zmeny jednotkového
dotykového vektora T,

k=T

Znamienkova krivost zohl'adiiuje aj smer rotacie dotykového vektora,

ks =T -N.



Strednd krivost povechu

Definicia (interpretdcia) strednej krivosti

H = Kmax + Emin

Variécia plochy

- / Hdp = 8, (u(U))
U

Y X




Evolicia riadend keivostot

Vyvoj krivky riadeny znamienkovou krivostou

8tg = K/SN

Av



Evolicia riadend krivostom

8tg = K/SN



Evolicia riadend krivostom




Evolicia riadend keivostot

Vyvoj plochy riadeny strednou krivostou

8[5 = HN



