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Prednaska je zamerana na vytvorenie vektorovejiceyrklasifikaciu a zobrazenie
pléch, ktoré vzniknu rotaciou krivky okolo niektpferany sprievodného trojhranu sférickej
skrutkovice, ptom sprievodny trojhran sa pohybuje po sférickeptdavici.

V pravot@ive] kartezianskej suradnicovej sustav(@; x,y,z) je dana sféricka
skrutkovica na giovej ploche so stredom vd&atku suradnicovej sustavy a polomerom
pricom paet zavitov skrutkovice jea parameterzn =+1 plati pre pravotéivd, zn =-1pre
lavotaiva skrutkovicu, ktora je @ena parametrickymi rovnice
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V kazdom bodd skrutkovice je definovany sprievodny trojhragemy dotgnicout,
binormaloub a hlavnou normalon sférickej skrutkovice

Krivku uréena vektorovou rovnicom(t) otacime okolo suradnicovej ogi(resp.y, 2)
o uhol &'=(g+ 7)1 m, pricom prislusnd maticu transformécie &aia oznaime T,(¢')
(resp. T, ('), T,(¢')). Parametem znamena, Ze uhlova rychtost&ania krivky okolo

suradnicovej osi jen—nasobok rychlosti otania bodwR okolo osi skrutkovice pri posuvani
po skrutkovici. Otéena krivku v suradnicovej susta\(Q; X, y,z) potom transformujeme na
krivku v stradnicovej sustavéR;t,b,n) pomocou transformécie reprezentovanej maticou
M (e) .Vektorovu rovnicu roténej plochy mézeme vyjadriako s@in troch matic

p(t,&)=r(t).T;(¢').M(g) , kdei=x,y,z.

Takto vytvorené rotmé plochy delime pdd typu krivky, ktor( oté&ame okolo hran
sprievodného trojhranu na cyklické, priamkové atst plochy, poth hrany sprievodného
trojhranu na tri tipy a pd@ polohy krivky ktoru oté&ame vziitadom na os oténia.




