Neurcité integraly vo vypogtovom systéme MathCAD

Oznacenie v MathCAD: tan(x) cot(x) atan(x) asin(x) csc(x) exp(x)

Tradi¢né oznacenie: tg x cotg x arctg x arcsin x cosec X =

sin(x)

Priklad 1: Vypoc¢itajte substituénou metédou
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Priklad 2: Vypocitajte metédou per partes (+substit)
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Priklad 3: Vypocitajte rozkladom na parcialne zlomky
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Priklad 4: Vypoditajte
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